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Programa del Curso

. Fisica y Mediciones. Patrones de longitud, masa y tiempo. Modelos de la materia.
Densidad y masa. Anélisis dimensional. Conversiéon de Unidades. Estimaciones. Cifras
significativas.

. Movimiento unidimensional. Posicién, velocidad media y rapidez media. Velocidad
instantanea y rapidez instantanea. Acelaracién. Gréficos del movimiento. Movimiento
1D con acelaracién constante. Caida libre. Elementos de calculo diferencial e integral.
Ecuaciones cineméticas derivadas mediante célculo.

. Vectores. Sistemas de coordenadas. Magnitudes escalares y magnitudes vectoriales.
Propiedades de los vectores. Componentes. Vectores unitarios.

. Movimiento bidimensional. Vectores de posicion, velocidad y aceleracién. Movimiento
de proyectiles. Movimiento circular uniforme. Acelaracion radial y aceleracion tangen-
cial. Velocidad relativa y aceleracion relativa.

. Leyes de Newton. Inercia. Sistemas de referencia inerciales. Masa y fuerza. Tipos de
fuerzas. Ecuacién del movimiento.

. Aplicaciones de las Leyes de Newton. Movimiento circular. Sistemas de referencia no
inerciales. Fuerzas ficticias.

. Trabajo y energia. Producto escalar de dos vectores. Trabajo realizado por una fuerza.
Energia cinética. Teorema del trabajo-energia. Potencia.

. Fuerzas conservativas. Energia potencial y energia mecanica. Sistemas aislados y con-
servacion de la energia mecénica. Fuerzas conservativas y no conservativas. Equilibrio
de un sistema.

. Momento lineal. Ley de conservacién del momento lineal. Impulso. Colisiones elasticas
e inelasticas. Centro de masa. Movimiento de un sistema de particulas. Segunda Ley
de Newton revisitada. Movimiento de cohetes.



10.

11.

12.

13.

Movimiento rotatorio. Soélido rigido. Posicién, velocidad y aceleracion angular. Cinematica
de la rotacién. Energia de la rotacion. Momentos de inercia. Torque. Ecuaciones
din “micas de la rotacion. Trabajo, potencia. Movimiento de objetos rodantes.

Momento angular. Producto vectorial y torque. Momento angular de un sistema de
particulas. Momento angular de un cuerpo rigido. Ley de conservacién del momento
angular.

Equilibrio estatico y elasticidad. Condiciones de equilibrio de cuerpos rigidos. Cen-
tro de gravedad. Cuerpos no rigidos. Propiedades elasticas. Deformacion, esfuerzo,
modulos elésticos.

Movimiento en sistemas rotatorios. Fuerzas ficticias revisitadas. Fuerza centrifuga y
fuerza de Coriolis.
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